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DECLARACION DE CONFORMIDAD UE

El fabricante
Denominacion social: CLEM, S.A.U.

Avda. de la Fuente Nueva, n° 12 nave 8
28703 S.S. de los Reyes (Madrid) ESPANA

Por la presente declaramos que los siguientes productos:

Direccion:

Descripcion: Motorreductores para cancelas correderas
Modelo: AC424N-AC824N

cumplen la siguiente legislacion comunitaria aplicable:

2014/30/EU
2011/65/EU

Asimismo, se han aplicado las siguientes normas armonizadas:

EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Madrid, 05-12-2018

Fdo: Miguel AngelLépezAbert

DECLARACION DE INCORPORACION DE
CUASIMAQUINAS
(2006/42/EC AN. Il P.1, LET. B)

Fabricante y persona apta para elaborar la documentacién técnica pertinente
Denominacion social: CLEM, S.A.U.

Direccion: Avda. de la Fuente Nueva, n° 12 nave 8
28703 S.5. de los Reyes (Madrid) ESPANA

por la presente declara que para la cuasimaquina:

Descripcion: Motorreductores para cancelas correderas
Modelo: AC424N-AC824N

los requisitos esenciales de la Directiva de Maquinas 2006/42/EC (incluidas todas
las modificaciones aplicables) que se han aplicado y satisfecho son:
1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.1.6,1.2.1,1.2.3,1.2.5,1.2.6,1.3.1,
1.3.2,1.3.4,13.6,13.9, 1.41,1.4.2.1,1.5.1,1.5.2,
1.5.5,1.5.6,1.5.7,1.5.8, 1.5.10, 1.5.11, 1.6.1, 1.6.4,
1.7.1,1.7.2,1.73,1.7.42,1.743
y que la documentacion técnica correspondiente se ha elaborado de acuerdo con
la parte B del anexo VII.
Asimismo, se han aplicado las siguientes normas armonizadas:
EN60335-1:2012 + A11:2014
EN60335-2-103:2015
EN 12100:2010
EN 13849-1:2015 CAT 2 PL“C"
EN 13849-2:2012
Se compromete asimismo a transmitir por correo postal o electrénico informacion
pertinente sobre la cuasi maquina en respuesta a una solicitud adecuadamente
justificada por parte de las autoridades nacionales. Por dltimo, declara que la cua-
simaquina anteriormente identificada no debe ser puesta en servicio hasta que la
méquina final en la que debe incorporarse no se haya declarado conforme con las
disposiciones de la citada Directiva de Maquinas 2006/42/EC.

Madrid, 05-12-2018

Fdo: Miguel Angel LopezAbert

AC424N - AC824N
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1. INTRODUCCION AL MANUAL DE INSTRUCCIONES

Este manual proporcionalos procedimientos correctos y las prescripcio-
nes para la instalacién y el mantenimiento de AC 424 N - AC 824 N
en condiciones de seguridad.

El manual de instrucciones se ha redactado teniendo en cuenta los
resultados de la evaluacién de riesgos llevada a cabo por CLEM, S.A.U. -
FAACS.p.A.entodo el ciclo de vida del producto, con el fin de alcanzar
una eficaz reduccion de los riesgos.

Se han tenido en cuenta las siguientes fases del ciclo de vida del
producto:

- recepcién/desplazamiento del suministro

- montaje e instalacién

- puesta a punto y puesta en servicio

- funcionamiento

- mantenimiento/solucién de posibles averias

- eliminacion al final de la vida util del producto
Se han considerado los riesgos resultantes de la instalaciéon y del uso
del producto:

- riesgos para el instalador/encargado de mantenimiento (personal

técnico)
- riesgos para el usuario del automatismo
- riesgos para la integridad del producto (dafios)

En Europa, la automatizaciéon de una cancela pertenece al ambito
de aplicacién de la Directiva de méaquinas 2006/42/EC y de las nor-
mas armonizadas correspondientes. El encargado que automatiza
una cancela (nueva o existente) se convierte en el Fabricante de la
Maquina. Segun la ley es obligatorio, entre otras cosas, llevar a cabo
el analisis de los riesgos de la maquina (cancela automatizada en su
totalidad) y adoptar las medidas de proteccién necesarias para cumplir
con los requisitos esenciales de seguridad previstos en el Anexo | de
la Directiva de Maquinas.

CLEMSA recomienda siempre el completo cumplimiento de la norma
EN 12453 y en particular la adopcion de los criterios y los dispositi-
vos de seguridad indicados en estas normas, sin ninguna exclusion,
incluido el funcionamiento de hombre presente.

Este manual también contiene informacion y directrices de tipo
general (que no deben considerarse como exhaustivas, sino como
simples ejemplos), que tienen el objetivo de ayudar al Fabricante
de la Méaquina en las actividades relacionadas con el analisis de los
riesgos y la redaccién de las instrucciones de uso y mantenimiento de
lamdquina. Queda entendido que CLEM, S.A.U.-FAACS.p.A. se exime
de toda responsabilidad en relacion con la fiabilidad y/o integridad
de dichas indicaciones. Por lo tanto, el fabricante de la maquina
deberd, en funcién del estado real de los lugares y de las estructuras
donde se instalara el producto AC 424 N - AC 824 N, llevar a cabo
todas las actividades prescritas por la Directiva de Méaquinas y las
normas armonizadas correspondientes antes de la puesta en servicio
de la maquina. Dichas actividades incluyen el andlisis de todos los
riesgos relacionados con la maquina y la consiguiente adopcién de
todas las medidas de proteccion destinadas a cumplir los requisitos
esenciales de seguridad.

El presente manual proporciona las referencias a las normas europe-
as. Laautomatizacion de una cancela debe realizarse respetando las
leyes, normas y reglamentos locales del pais de instalacion.

Sino se especifica de otra forma, las medidas indicadas en las instruc-
ciones se expresan en mm.

1.1 SIGNIFICADO DE LOS SIMBOLOS
UTILIZADOS

B8 1 Simbolos: notas y advertencias sobre las instrucciones

ATENCION RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA - La operacién o la fase descrita
debe realizarse respetando las instrucciones suministradas y las normas de
seguridad.

AC424N - AC824N

ATENCION RIESGO DE LESIONES PERSONALES O DE DANOS A LAS PARTES - La
operacion o la fase descrita debe realizarse respetando las instrucciones y las
normas de sequridad.

ADVERTENCIA - Detalles y especificaciones que se deben respetar con el fin de
asequrar el correcto funcionamiento del sistema.

E RECICLADO y ELIMINACION - Los materiales de construccion, las baterias y los
componentes electronicos no deben eliminarse junto con los residuos domésti-
mmmmm (05. Deben ser entregados a los centros autorizados de eliminacién y reciclaje.

Cf; FIGURA E..(£'1-3 remitealaFigura 1- detalle 3.

@ TABLA Ej:EB1 remitealaTabla1.

§ CAPITULO/APARTADO Ej.:§1.1 remite al Apartado 1.1.

B8 2 Simbolos: indicaciones de seguridad (EN ISO 7010)

A PELIGRO GENERICO
RIESGO DE ELECTROCUCION
Riesgo de descargas eléctricas por la presencia de partes bajo tension
RIESGO DE APLASTAMIENTO, TRASTORNOS MUSCULOESQUELETICOS
Riesgo de aplastamiento musculoesquelético - Riesgo de lesiones perso-
RIESGO DE QUEMADURAS
Riesgo de quemaduras o escaldado por la presencia de partes a alta

Riesgo de lesiones personales o de dafios a las partes.
eléctrica.
nales en caso de elevacion manual de cargas pesadas.
temperatura.

N RIESGO DE APLASTAMIENTO
Riesgo de aplastamiento de manos/pies por la presencia de partes pesadas.

RIESGO DE CORTE/AMPUTACION/PERFORACION

Riesgo de corte por la presencia de partes afiladas o por la utilizacién de
herramientas puntiagudas (taladro).

. RIESGO DE CORTE
-\ Riesqo de cizallamiento causado por partes moviles.

. RIESGO DE IMPACTO/APLASTAMIENTO
A\ Riesgo deimpacto o aplastamiento causado por partes méviles.

 RIESGO DE IMPACTO CON CARRETILLAS ELEVADORAS
Riesgo de colision/impacto con carretillas elevadoras.

B8 3 Simbolos: equipos de proteccién individual

Los equipos de proteccién individual deben utilizarse para protegerse de posibles riesgos
(por ej., aplastamiento, corte, cizallamiento, etc.):
Es obligatorio el uso de mdscara/gafas adecuadas para proteger los ojos
contra la eventual proyeccion de virutas provocada por la utilizacion de
taladros o soldadoras.

Es obligatorio el uso de guantes de trabajo.

Es obligatorio el uso de calzado de seguridad.

® ®
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2. RECOMENDACIONES DE SEGURIDAD

Este producto se introduce en el mercado como "cuasi maquina", por
lo tanto no es posible ponerlo en servicio hasta que la maquina en
la que se incorpora haya sido identificada y declarada conforme a la
Directiva de méaquinas 2006/42/EC por parte de su Fabricante.

A Una instalacion incorrecta y/o un uso incorrecto del producto pueden
provocar graves dafios a las personas.  Lea y respete todas las ins-
trucciones antes de empezar cualquier tipo de actividad en el produc-
to.  Conserve las instrucciones para futuras referencias.

Realice la instalacion y las demds actividades siguiendo la secuencia
de operaciones indicada en el manual de instrucciones.

Respete siempre todos los procedimientos que aparecen en las instruc-
ciones y las tablas de advertencias que se encuentran al principio de
cadaapartado.  Respete siempre las recomendaciones de sequridad.

Sélo el instalador y/o el encargado de mantenimiento estan autorizados
aintervenir en los componentes de la automatizacion.  No modifique
de alguna manera los componentes originales.

Delimite la zona de la obra (aunque sea provisoria) e impida el acceso
al drea y el trénsito dentro de la misma.  En los paises de la CE debe
respetarse la normativa de adaptacidn a la Directiva de Obras europea
92/57/EC.

El instalador es el responsable de la instalacién y de la prueba de la
automatizacion y debe redactar el Registro del sistema.

El instalador debe demostrar o declarar que es apto a nivel técnico y
profesional para desarrollar las actividades de instalacién, pruebay
mantenimiento, como se exige en las instrucciones de este manual.

2.1 SEGURIDAD DEL INSTALADOR

La actividad de instalacion requiere condiciones de trabajo espe-
ciales para reducir al minimo los riesgos de accidentes y dafios gra-
ves. Ademas, deben tomarse las debidas precauciones para prevenir
riesgos de lesiones o dafos a las personas.

A El instalador debe encontrarse en buenas condiciones psicofisicas,
conocer y ser responsable de los peligros que se pueden producir al
utilizar el producto.

El drea donde se realizan los trabajos debe mantenerse ordenada y no
debe dejarse sin vigilancia.

No lleve ropa ni accesorios (bufandas, pulseras...) que podrian quedar
atrapados en las partes en movimiento.

Use siempre los equipos de proteccion individual indicados para el tipo
de trabajo que vaya a realizar.

Debe mantenerse un nivel de iluminacién en la zona de operaciones
de al menos 200 lux.

Utilice equipos y herramientas marcados CE, respectando las instruc-
ciones del fabricante.  Use herramientas de trabajo en buen estado.
Use los medios de transporte y de elevacion que se aconsejan en el
manual de instrucciones.

Use escaleras portatiles de sequridad, del tamafio adecuado, con
sistemas antideslizantes en las partes inferiores y superiores con
ganchos de retén.

2.2 TRANSPORTEY ALMACENAMIENTO

B8 4 Simbolos: indicaciones presentes sobre el embalaje.

[

Leer las instrucciones.

Indicacion de alto.

Mantener alejado del agua y la humedad.

Ndmero méximo de bultos que se pueden superponer.

Marcado CE.

(i) (D] [12

SUMINISTRO EN PALES

RIESGOS

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

Manipular con cuidado. Presencia de partes frdgiles.

Y

AC424N - AC824N

A Durante la manipulacién, deben se-
guirse las instrucciones del embalaje.

Utilizar la carretilla elevadora o trans-
paleta respetando las normas de se-
guridad para evitar riegos de impacto/
colision.

EMBALAJE INDIVIDUAL
RIESGOS

EQUIPOS DE PROTECCION |

) @)

NDIVIDUAL

A Durante la manipulacion, deben se-
guirse las instrucciones del embalaje.

ALMACENAMIENTO
Conserve el producto en su embalaje original, en ambientes cerrados,
secos, protegidos del sol y sin polvo o sustancias agresivas. Proteja
el producto de esfuerzos mecanicos. En caso de almacenamiento
superior a 3 meses, controle periédicamente las condiciones de los
componentes y del embalaje.

- Temperatura de almacenamiento: de 5 °Ca 30 °C.

- Porcentaje de humedad: de 30% a 70%.

532104 - Rev.B



2.3 DESEMBALAJEY MANIPULACION

RIESGOS

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

0 @)

Abrir el embalaje.

Extraer los finales de carrera magnéticos y los otros accesorios.
Extraer el motorreductor.

Desenroscar los dos tornillos que fijan el carter y retirarlo.

>N =

Verificar que todos los componentes del pedido han sido suministrados
y que se encuentran en buen estado (£'2.

3. AC424 N-AC824N

3.1 USO PREVISTO

Los motorreductores CLEMSA serie AC 424 N - AC 824 N estan dise-
flados para accionar cancelas correderas de movimiento horizontal
para uso residencial/inmobiliario.

Debe instalarse un solo motorreductor por cada hoja. El movimiento
debe transmitirse a la cancela mediante una cremallera.
Lasinstalaciones realizadas con AC424 N - AC824 N deben destinarse
al transito vehicular o peatonal.

Paramover la cancela manualmente, seguir las instrucciones del § 5.5.

A Cualquier otro uso que no se indique expresamente esta prohibido
y podria perjudicar la integridad del producto y/o representar una
fuente de peligro.

3.2 LIMITES DE USO

La fuerza maxima para el desplazamiento manual de la hojaalolargo
de toda su carrera debe ser 225 N en dreas residenciales y 260 N en
areas industriales/comerciales.

La fuerza méxima necesaria para iniciar el movimiento debe ser
inferior a la fuerza de empuje méximo del operador indicada en los
datos técnicos.

La hoja debe encontrarse dentro de los limites de tamafo, peso y
frecuencia de uso indicados en los datos técnicos.

La presencia de fendmenos atmosféricos, incluso ocasionales, como
hielo, nieve o viento fuerte, podria comprometer el buen funciona-
miento de la automatizacién, asi como la integridad de sus compo-
nentes, y podria convertirse en una causa potencial de peligro (ver §
Uso en caso de emergencia).

AC 424 N - AC 824 N no esta disefiado como sistema de proteccion
contra intrusiones.

En caso de que exista una puerta peatonal integrada en la hoja de la
cancela, el movimiento motorizado debe impedirse cuando la puerta
peatonal no se encuentre en una posicion segura.

Lainstalacion debe estar visible en las horas diurnas y nocturnas. En
caso contrario, se deben prever las soluciones adecuadas para la
visibilidad de los elementos fijos y moviles.

La automatizacién requiere lainstalacion de los dispositivos de sequ-
ridad necesarios, que seran identificados por el instalador mediante
una correcta evaluacion de los riesgos en el propio emplazamiento
de la instalacion.

AC424N - AC824N

¢ Fcemsa

A Los distintos materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no
deben dejarse al alcance de los nifios, ya que constituyen potenciales
fuentes de peligro.

Alfinalizar su utilizacion, tirar el embalaje en contenedores apropiados
de acuerdo con las normas de eliminacion de residuos.

5. Desechar el material de embalaje.

2.4 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Una vez desmontado el producto, proceder a su eliminacién respe-
tando las normas vigentes en materia de eliminacion de materiales.

Los componentes y los materiales de construccion, asi como las baterias
y los componentes electronicos, no deben eliminarse con los residuos
domésticos, sino que deben ser entregados a los centros autorizados
de eliminacién y reciclaje.

3.3 USO NO PERMITIDO

- Estd prohibido un uso distinto del previsto.

- Esté prohibido instalar el automatismo fuera de los limites
prescritos por los datos técnicos y los requisitos de instalacion.

- Esta prohibido utilizar los AC 424 N - AC 824 N con una confi-
guracion constructiva distinta de la prevista por el fabricante.

- Estd prohibido modificar cualquier componente del producto.

- Estd prohibido instalar el automatismo sobre vias de escape.

- Estd prohibido instalar el automatismo en puertas destinadas a
la proteccién contra el humo y/o el fuego (puertas cortafuegos).

- Estd prohibido instalar el automatismo en lugares con riesgo de
explosion o incendio: la presencia de gases o vapores inflamables
constituye un grave peligro para la sequridad.

- Estd prohibido alimentar la instalacién con fuentes de energia
distintas de las prescritas.

- Esta prohibido integrar sistemas y/o equipos comerciales no
previstos, asi como utilizarlos para usos no permitidos por sus
respectivos fabricantes.

- No exponer el motorreductor a chorros de agua directos sea cual
sea su tipo y tamano.

- No exponer el motorreductor a agentes quimicos o ambientales
agresivos.

- Estd prohibido utilizar o instalar accesorios que no hayan sido
expresamente aprobados por CLEM, S.A.U.

- Esté prohibido utilizar el automatismo antes de efectuar la puesta
en servicio.

- Estd prohibido utilizar automatismo en presencia de fallos/ma-
nipulaciones que pudieran comprometer la seguridad.

- Estd prohibido utilizar el automatismo con las protecciones
moviles y/o fijas manipuladas o retiradas.

- No utilizar el automatismo cuando el drea de accién no esté libre
de personas, animales, objetos.

- Notransitary/o permanecer en el drea de accién del automatismo
durante su movimiento.

- No oponerse al movimiento del automatismo.

- No trepar a la hoja, colgarse de ella o dejarse arrastrar por la
misma. No subirse al motorreductor.

- No permitir a los nifios acercarse o jugar en las proximidades del
area de accion del automatismo.

- No permitir la utilizacién de los dispositivos de mando a personas
que no estén expresamente autorizadas y capacitadas.

- No permitir la utilizacién de los dispositivos de mando a nifios
0 personas con capacidades psicofisicas reducidas, salvo bajo la
supervision de un adulto responsable de su seguridad.

A Durante el desplazamiento manual, acompafiar lentamente la hoja
durante toda la carrera y no lanzarla sin control.
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3.4 USO DE EMERGENCIA

En cualquier situacién de anomalia, emergencia o averia, se debe
interrumpir la alimentacion eléctrica de la automatizacion y desconec-
tar las baterias de emergencia, si existen. Si existen las condiciones
adecuadas para un desplazamiento manual y seguro de la hoja, aplicar
el FUNCIONAMIENTO MANUAL; de lo contrario, mantener la auto-
matizacion fuera de servicio hasta su restablecimiento/reparacion.

En caso de averia, Unicamente el instalador/responsable del man-
tenimiento debera efectuar el restablecimiento/reparacion del
automatismo.

3.5 INDICACIONES PRESENTES EN EL PRODUCTO
r"'? Riesgo de aprisionamiento de los dedos y las manos entre la cremallera,

&J el pifién y el carter ((Z° 2).

3.6 IDENTIFICACION DEL PRODUCTO

¢ Saemsa C€

CLEM,SAU. Made in eeee

Avda. de la Fuente Nueva, n° 12 nave 8-18
28703 5.5. de los Reyes (Madrid) Espafia Designed in iRaly

(6digo de venta

Cod. ececee @

eee0ee @——— Denominacion del producto

Mod.
MM/YY PROG @ NUMERO DE IDENTIFICACION
Mes/afio de fabricacion +
soeeV  eeeeHz eeeeW | o cocyencial dentro
coe N IP eoo del mes de fabricacion.
Ejemplo:
0115 0001

B8 5 Datos técnicos

AC424N

Tension de alimentacion de red 210-250V~ 50/60 Hz

105-125V~ 50/60 Hz

3.7 CARACTERISTICAS TECNICAS

Motorreductor electromecdanico con lubricacién por grasa provisto
de sistema pifidn cremallera.

Sistemairreversible  Para mover la cancela manualmente es necesario
utilizar el dispositivo de desbloqueo integrado.

Tarjeta SPRINT M24  La tarjeta electrénica se encuentra en el interior
y dispone de una pantalla, botones de programacién y cubierta de
plastico de proteccién.

Encoderincremental  Elencoderintegrado en el motor eléctrico deter-
mina la posicion de la hoja y la velocidad de desplazamiento.

Deteccionde obstaculo  Mediante el encodery la corriente suministrada
al motor, la tarjeta electrénica detecta la presencia de un obstacu-
lo. La deteccién de un obstaculo durante la apertura o el cierre
provoca la inversion de marcha parcial o total de la automatizacion.
Limitaciondelafuerza Lafuerza méxima ejercida por el motorreductor
se regula mediante la tarjeta electrénica.

Velocidad regulable  Se pueden regular por separado la velocidad de
apertura y cierre de la cancela.

Finales de carrera magnéticos Deben fijarse a la cremallera para de-
terminar las posiciones de parada en las fases de apertura y cierre.
Deceleracion al final de carrera  Deceleracién electrdnica regulable en
proximidad de las posiciones de abierto y cerrado.

Bus G-Way Es posible conectar los accesorios Bus G-Way a la tarjeta
electrénica.

Master-Slave Puede mover dos hojas de apertura contrapue-
sta. Para ello es necesario instalar dos AC 424 N - AC 824 N con
configuracion MASTER-SLAVE: el primero (denominado MASTER)
controlara el segundo (denominado SLAVE).

Kit de bateria Se puede conectar un kit de bateria opcional para
accionar la cancela en ausencia de alimentacién de red.

Los kits de bateria correspondientes a la revision 1no son compatibles:
la revisién debe ser 1A o superior. Verificar la revisién correspondiente
sobre la etiqueta de la ficha del kit de bateria.

AC824N

210-250V~ 50/60 Hz 105-125V~ 50/60 Hz

Motor eléctrico Motor de escobillas 24 V= Motor de escobillas 24 V= Motor de escobillas 24 V= Motor de escobillas 24 V=
Potencia max. 150 W 150 W 150 W 150 W

Potencia en stand-by sin accesorios 5W 5W 5W 5W

Fuerza de empuje max. 310N 310N 410N 410N

Piiion 216 Médulo 4 216 Médulo 4 216 Médulo 4 216 Mddulo 4
Anchura max. puerta 15m 15m 15m 15m

Peso max. puerta 400 kg 400 kg 800 kg 800 kg

Velocidad max. hoja 12 m/min 12 m/min 12 m/min 12 m/min

Espacio de parada 35mm 35mm - -

Temperatura ambiente de funcio--20 °C +55°C -20°C+55°C -20°C+55°C -20°C... +55°C
namiento

Tipo de uso Residencial/inmobiliario Residencial/inmobiliario Residencial/inmobiliario Residencial/inmobiliario
Tiempo de uso continuo (ROT) continuo continuo continuo continuo

Grado de proteccion P44 1P44 P44 P44

Dimensiones (LxPxH) 297x170x256 297x170x256 297x170x256 297x170x256

Peso motorreductor 7kg 7kg 7kg 7kg

Tarjeta electrénica SPRINT M24 SPRINT M24 115V SPRINT M24 SPRINT M24 115V

AC424N - AC824N
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ACCESORIOS DE INSTALACION NO SUMINISTRADOS

3.8 IDENTIFICACION DE LOS COMPONENTES

3

BB 7 Accesorios de instalacién

Traduccion del manual original

Placa de cimentacidn con tornilleria

Cremallera de acero

Separadores para cremallera de acero (para atornillar o soldar)
Cremallera de nailon

Tornilleria para cremallera de nailon

vihsh WN =

ESPANOL

B8 6 Componentes 3.9 DIMENSIONES TOTALES

(artery simbolo de peligro

Contador de minutos

Motor eléctrico con encoder integrado

Tarjeta electronica SPRINT M24

Finales de carrera magnéticos

Dispositivo de desbloqueo

Compartimento kit de bateria

Toma de tierra

Abrazaderas para cable de alimentacion
0 Piiidn 216 Médulo 4

- W O NI A WN =

256

4
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4. REQUISITOS DE INSTALACION

En caso de instalacion de dos hojas de apertura contrapuesta, es nece-
sario montar dos AC424 N - AC824 N con configuracion MASTER-SLAVE.
Leer el § 10 antes de comenzar la instalacién.

4.1 REQUISITOS MECANICOS

Los elementos constructivos de caracter mecanico deben ser con-
formes con lo establecido en la norma EN 12604.  Antes de instalar
la automatizacion, es necesario asegurarse del cumplimiento de los
requisitos mecénicos y efectuar las intervenciones necesarias para
dicho cumplimiento.

Los requisitos mecanicos indispensables son:

Un terreno sélido para soportar el peso de la cancela, de las estructuras
asociadas y del motorreductor.  Un pavimento plano y horizontal en
el drea de movimiento de la hoja.  En la zona de instalacion debe
quedar excluida la posibilidad de acumulacién de agua.

Estructura (columnas, guias, topes mecénicos, hoja, contrapesos) sélida,
estable y sin peligros de desprendimiento o hundimiento, considerando
el peso de lahoja, las fuerzas que desarrolla el motorreductor y la accion
del viento. Realice el calculo estructural, si fuese necesario.

Ausencia de signos de corrosion o fisuras en la estructura.

Hoja perfectamente vertical en todas las posiciones de su carrera con un
movimiento reqular y uniforme, sin fricciones. Linea de deslizamiento
de la hoja perfectamente horizontal (la hoja no debe ser propensa a
abrirse o cerrarse espontdneamente cuando se deja libre).

Existencia de dispositivos anticaida adecuados para la hoja.

Existencia sobre la hoja de una superficie sélida y lo suficientemente
amplia para la fijacion de la cremallera.

Guias de deslizamiento en buen estado, rectas, sin ninguna defor-
macién, solidamente fijadas y sin presencia de obstaculos en toda su
longitud. Las ruedas de guia deben tener un didmetro adecuado al
peso y la longitud de la hoja y un perfil que coincida con la guia de
deslizamiento.  Elntmeroyla posicién de las ruedas deben garantizar
una adecuada y constante distribucion del peso.

Sélido sistema de quia de la hoja suspendida en caso de cancela con
viga en voladizo.

Existencia de una guia de contencién superior que impida oscilaciones
verticales de la hoja.  La hoja no debe en ninguin caso salirse de sus
guiasy caer.  Ruedas, rodillos y rodamientos en buen estado, lubri-
cados, sin holguras o fricciones.

Existencia de topes mecdnicos externos para la apertura y el cierre
con el fin de limitar la carrera de la hoja.  Los topes deben estar
convenientemente dimensionados y sélidamente fijados para resistir
un eventual impacto de la hoja, incluso en caso de utilizacién indebida
(hoja lanzada manualmente sin control).  Los topes mecanicos de-
ben colocarse a una distancia de 50 mm mds alld de las posiciones de
detencién de la hoja y garantizar |a permanencia de la misma dentro
de la guia de deslizamiento.

Los umbrales y las protuberancias del pavimento deben estar conve-
nientemente conformados o sefialados para evitar riesgos de tropiezo
o deslizamiento.

Para la realizacion de posibles espiras de deteccion, haga referencia a
las instrucciones especificas.

Presencia de un borde de sequridad entre la pared (u otro elemento
fijo) y la parte mds protuberante de la hoja abierta, destinado a la
proteccién contra el riesgo de aplastamiento/aprisionamiento de las
personas.  Como alternativa, comprobar que la fuerza de apertura
se encuentra dentro de los limites méximos permitidos por la norma
en vigor.

Presencia de bordes de sequridad entre las partes fijas y las mévi-
les, destinados a la proteccidn contra el riesgo de arrastre de las
manos.  Como alternativa, incluya protecciones que impidan la
introduccion de los dedos.

Presencia de un borde de sequridad entre el suelo y el borde inferior de
la hoja en toda su carrera, destinado a la proteccion contra el riesgo de
arrastrey aplastamiento de los pies bajo lasruedas.  Como alternativa,
incluya protecciones que impidan la introduccion de los pies.

Ausencia de bordes cortantes y partes salientes, para evitar riesgos de

AC424N - AC824N
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corte y enganche.  Como alternativa, elimine o proteja adecuada-
mente los bordes cortantes y las partes salientes.

Ausencia de rendijas tanto sobre |a hoja corredera como sobre el cercado
para evitar el riesgo de corte de partes del cuerpo.  Como alternativa,
coloque en las rendijas una rejilla de proteccién. La dimension de
la malla debe impedir la introduccién de la parte del cuerpo que se
desea proteger en relacién a la distancia entre la parte mévil y la fija.

Para la definicién de los espacios minimos para evitar el aplastamiento
de partes del cuerpo, consultar la norma EN 349.  Para la definicién
de las distancias de sequridad para impedir el contacto con zonas
peligrosas, consulte la norma EN SO 13857.

Sienlazona de instalacion existe la posibilidad de impactos por parte
de vehiculos, prevea estructuras adecuadas para la proteccion del
motorreductor.

4.2 INSTALACION ELECTRICA

A\
A\

Antes de cualquier intervencion, cortar la alimentacion eléctrica de
red.  Siel seccionador no estd a la vista, colocar un cartel de "ATEN-
CION - Mantenimiento en curso".

La instalacion eléctrica debe ser conforme con las normas vigentes en
el pais de instalacion.

Utilizar componentes y materiales con el marcado CE conformes con la
Directiva de baja tensién 2014/35/EU y la Directiva EMC 2014/30/EU.

La red de alimentacion eléctrica de la automatizacion deberd estar
provista de un interruptor magnetotérmico omnipolar con un umbral
de disparo adecuado, una distancia de apertura de los contactos igual
o superior a3 mm y una capacidad de seccionamiento conforme a las
normas vigentes.

La red de alimentacion eléctrica de la automatizacion deberd estar
provista de un interruptor diferencial con un umbral de 0,03 A.

Las partes metalicas de la estructura deben estar puestas a tierra.
Comprobar que la instalacién de puesta a tierra se ha realizado de
acuerdo con las normas vigentes en el pais de instalacion.

Los cables eléctricos de la instalacién de la automatizacién deben ser de
la dimension y clase de aislamiento conforme a las normas vigentes, co-
locados en tubos adecuados rigidos o flexibles, externos o subterréneos.
Utilice tubos separados para los cables de tensién de red y para los
cables de conexidn de los dispositivos de mando/accesorios a 12-24 V.
En caso de configuracion Mdster-Slave es necesario colocar un tubo para
los cables de conexidn entre las tarjetas electrdnicas.

Comprobar, consultando el plano de cables subterraneos, que no hay
cables eléctricos en las proximidades de excavaciones y perforaciones,
con el fin de evitar el riesgo de descarga eléctrica.

Comprobar que no hay tuberias en las proximidades de excavaciones
y perforaciones.

Las conexiones de los tubos y los pasacables deben impedir la entrada
de humedad, insectos y pequefios animales.

Proteger los empalmes de los alargadores utilizando cajas de derivacién
con un nivel de proteccion IP 67 o superior.

La longitud total de los cables BUS no debe superar los 100 m.

Se aconseja instalar, en lugar visible, una lampara intermitente de
sefializacion del movimiento.

Los accesorios de mando deben colocarse en zonas que se encuentren
siempre accesibles y que no sean peligrosas para el usuario. Se
recomienda colocar los accesorios de mando dentro del campo visual
de la automatizacion. Esto es obligatorio en caso de mando de tipo
"hombre presente”.

Si se instala un botén de parada de emergencia, debe ser conforme
con la norma EN 13850.

Deben respetarse las siguientes alturas respecto al suelo:

- accesorios de mando = minimo 150 ¢cm

- botones de emergencia = maximo 120 cm

Silos mandos manuales estdn destinados para ser usados por personas
discapacitadas o enfermas, debe resaltarlos con pictogramas adecuados
y compruebe que sean accesibles también para estos usuarios.
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La instalacién tipo es una representacion de la aplicacion del AC 424 N - AC 824 N ofrecida meramente a modo de ejemplo y que no debe
considerarse exhaustiva.

O N O U1 AW N

Suministro eléctrico 3G1,5 mm?
Interruptor magnetotérmico

(aja de derivacién

Motorreductor Blizzard

Fotocélula TX Bus G-Way

Fotocélula RX Bus G-Way

Pulsador de llave

Ldmpara intermitente .
P @5

5. INSTALACION
5.1 EQUIPOS NECESARIOS

Trabajar con herramientas y equipos adecuados, y en un entorno de de
trabajo conforme con la normativa vigente.

B8 8 Simbolos: equipo de trabajo

W LLAVE HEXAGONAL de la medidas indicadas
17-13-10-8

HERRAMIENTA con REGULACION de PAR - si es necesario por razones de
seguridad, se indica la herramienta con regulacién de pary el valor del

O PAR DE APRIETE. Ej.: LLAVE HEXAGONAL 6 regulada a 2,5 Nm
X.xNm :._‘:215 Nm
6
L[; TIJERAS DE ELECTRICISTA

TALADRO PARA METAL de las medidas indicadas

6.5-5.5-3.6
ATERRAJADORA de las medidas indicadas (para cremallera de acero para
instalar con tornillos)
M8

NIVEL

AC424N - AC824N

n

METRO

ABRAZADERA DETORNILLO

SOLDADORA (para cremallera de acero para instalar mediante soldadura)

DISCO FLEXIBLE

CALIBRE

PINZA PELACABLESY PARA TERMINALES

DESTORNILLADOR PLANO de las medidas indicadas

DESTORNILLADOR DE ESTRELLA de las medidas indicadas

LLAVETORX de las medidas indicadas (tarjeta electronica)
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5.2 COTAS DE INSTALACION

POSICIONAMIENTO DE LA PLACA DE CIMENTACION

95
90° o A ° o A o o
o 1 o o
0-50
0-50
288 288
Apertura hacia la derecha @6 Apertura hacia la izquierda =7
DISTANCIAS ENTRE EJES
260
“ 36 49
_ ©
o N o
o
@ | 929
= &
@8
POSICIONAMIENTO DE LA CREMALLERA DE NAILON
A
Hf
U
© J g
I L%l
_ Plano de cimentacién )N
®
)
15
Cremallera de nailon @9

AC424N - AC824N
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POSICIONAMIENTO DE LA CREMALLERA DE ACERO

T
90

- Plano de cimentacién N

8-18

14

Cremallera de acero @10

5.3 PLACA DE CIMENTACION
RIESGOS

(

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

0 @)

@ Antes de iniciar |a operacidn, verificar la presencia de los tubos pasa-
cables necesarios (§ 4.3).

La placa de cimentacién y los tornillos correspondientes son accesorios

no incluidos en el equipo suministrado. @ %%
1. Montar la placa de cimentacién como se muestra en (£ 11; apretar n

las tuercas y contratuercas M10 suministradas, utilizando dos 217 n
llaves hexagonales.

2. Montar un plinto tomando como referencia el § 5.2 y la figura
@12.

3. Sacar los tubos pasacables por el orificio (£'12-1) y empotrar la
placa de cimentacién.

30

Traduccion del manual original

ESPANOL

@ No sumergir la placa en el cemento.

4. Mediante el uso de un nivel, verificar la horizontalidad y efectuar
las eventuales acciones correctoras antes de que el cemento se
solidifique (£'12).

12
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5.4 FIJACION DEL MOTORREDUCTOR
RIESOS

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

) @)

A Levantar el motorreductor sujetdndolo por la base.

Antes de iniciar la operacidn, esperar a que el cemento se haya soli-
dificado.

1. Pasar los cables a través de los dos agujeros existentes en el mo-
torreductor (£ 13-1).

2. Posicionar el motorreductor haciendo coincidir las ranuras con los
tornillos de la placa (£ 13-2).

3. Pasarlos cables a través de los pasacables plasticos suministrados;
introducir los pasacables en los agujeros ((£'13-3).

A Siuno de los dos agujeros no se utiliza para pasar los cables, introducir
el pasacables de plastico completo.

4. Colocar la base del motorreductor a 18 mm de la placa de cimen-
tacion, actuando sobre las cuatro tuercas de apoyo (£ 14-1).

5. Montar cuatro arandelas y cuatro contratuercas M10, suministra-
das con la placa de cimentacién, como en (£’ 14-2.

6. Respetar una distancia de 13,5 mm entre el pifién y la hoja de la
puerta (§ 5.2).

7. Mediante el uso de un nivel, verificar la horizontalidad del moto-
rreductor (£ 14): realizar los eventuales ajustes actuando sobre
las tuercas de apoyo (£ 14-1).

8. Apretar provisionalmente las cuatro contratuercas usando dos
llaves hexagonales (£ 14-1-2).

5.5 FUNCIONAMIENTO MANUAL

A Cortar el suministro de tension a la instalacion y asegurarse de que el
automatismo estd parado antes de efectuar las operaciones de mani-
pulacion manual y de restablecimiento del funcionamiento automatico.

Esta disponible, como accesorio opcional, una cerradura con llave
personalizada.

DESBLOQUEO MANUAL
1. Abrirel tapén de plastico del dispositivo de desbloqueo (£ 15-1).

2. Girar la cerradura en sentido horario, usando una moneda o la
llave personalizada ((£'15-1).
3. Girar el mango esférico en sentido horario (£ 15-2).

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO
AUTOMATICO

1. Girar el mango esférico en sentido antihorario.

2. Girar la cerradura en sentido antihorario.

3. Mover manualmente la cancela hasta que se produzca el engranaje
del sistema mecénico.

AC424N - AC824N




5.6 MONTAJE DE LA CREMALLERA
RIESOS

e

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

OECIO

A - No soldar NUNCA los espaciadores a la cremallera.
- No soldar NUNCA entre si los elementos de la cremallera.
- No usar NUNCA grasas u otros lubricantes en la cremallera.

El montaje de la cremallera requiere trasladar la hoja manualmente
en varias ocasiones.

CREMALLERA DE ACERO - FIJACION MEDIANTE
SOLDADURA

A Las soldaduras deben realizarse de manera adecuada.  Una mala
ejecucion puede comprometer la sequridad.

1. Preparar todos los elementos de la cremallera necesarios para la
longitud de la hoja (£ 16):

- atornillar 3 espaciadores sobre cada elemento de la cremallera

- posicionar los espaciadores en contacto con la parte superior de
las ranuras: esto permite realizar eventuales ajustes en caso de
descenso de la guia (£'16-1)

- siesnecesario acortar un elemento de la cremallera, cortarlo con
un esmeril angular més alla de la ranura ((£'19).

2. Abrir la hoja de forma manual.

3. Apoyar sobre el piidn un elemento de la cremallera. Verificar la
horizontalidad con un nivel y fijar a la hoja con una mordaza de
tornillo (Z'17).

4. Soldar el primer espaciador a la hoja ((£'17-1), y a continuacion
desplazar la hoja con la cremallera apoyada sobre el pifidn. Veri-
ficar la horizontalidad y soldar el resto de los espaciadores.

A Proteger el motorreductor de eventuales salpicaduras producidas por
lasoldadura. NUNCA aplicar la masa de la soldadora al motorreductor.

5. Mover lahoja. Apoyar sobre el pifién el siguiente elemento de la
cremallera y colocarlo en contacto con el anterior.

- Hacer coincidir las fases de los bordes dentados de apoyo de
un elemento de la cremallera y fijar provisionalmente mediante
mordazas de tornillo.((£ 18).

6. Comprobar la horizontalidad conun nivel. Soldar los espaciadores
(como en el paso 4). Retirar las mordazas de tornillo.

7. Repetir el proceso desde el paso 5 para todos los elementos de
la cremallera.

AC424N - AC824N
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CREMALLERA DE ACERO - FIJACION MEDIANTE
TORNILLOS

Los accesorios de instalacién de la cremallera incluyen tornillos para
hojas de aluminio o acero. En caso de materiales distintos, utilizar
tornillos especificos.

1. Abrir la hoja de forma manual.

2. Apoyar sobre el pifidn un elemento de la cremallera.

3. Colocar un espaciador entre la cremallera y la hoja. Comprobar
la horizontalidad con un nivel. Marcar el punto de perforacion
sobre la hoja ((£'20).

- Colocar el espaciador en contacto con la parte superior de las
ranuras; esto permite eventuales ajustes en caso de descenso
de la guia ((£'20-1).

4. Taladrary roscar el orificio ((£'20).

5. Fijar mediante tornillo y arandela ((£20).

6. Desplazarlahoja con la cremallera apoyada sobre el pindn. Repe-
tir los pasos 3...5 para el resto de los puntos de fijacion.

7. Mover lahoja. Apoyar sobre el pifidn el siguiente elemento de la
cremallera y colocarlo en contacto con el anterior.

- Hacer coincidir las fases de los bordes dentados de apoyo de
un elemento de la cremallera y fijar provisionalmente mediante
mordazas de tornillo ((£'21).

8. Repetirlos pasos 3...6 para el resto de los puntos de fijacion. Re-
tirar las mordazas de tornillo.

9. Repetirdesde el paso 7 para todos los elementos de la cremallera
necesarios para la longitud de la hoja.

10.Si es necesario acortar un elemento de la cremallera, cortarlo con
un esmeril angular mas alla de la ranura correspondiente (£ 22).

CREMALLERA DE NAILON

1. Apoyar un elemento de la cremallera sobre el pifién ((£'23).

2. Mediante el uso de una abrazadera de tornillo y de un nivel, fijar
el elemento a la puerta controlando su horizontalidad (£ 23).

3. Taladrar en el centro de las ranuras (('23-1). Fijar con tornillos
y arandelas adecuadas.

A Utilizar tornillos de fijacion especificos de acuerdo con el material de
fabricacion de la hoja. Se pueden suministrar por separado tornillos
autorroscantes para aluminio o acero junto con las correspondientes
arandelas ((£°23-2).

AC424N - AC824N
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A Desplazar la hoja de forma manual. Montar el siguiente
elemento para insertar en el extremo del anterior y apoyarlo
sobre el pinén ((£'24). Comprobar la horizontalidad con
un nivel.

4. Taladrarenelcentrodelasranuras. Fijarcon tornillosyarandelas
adecuados.

5. Repetir los pasos para todos los elementos de cremallera necesa-
rios para la longitud de la hoja.

6. Si es necesario acortar un elemento, cortarlo con un esmeril an-
gular mas alla de la ranura correspondiente (£ 25).

5.7 AJUSTESY CONTROLES
RIESOS

A A A

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

0 @)

Las operaciones descritas en este apartado son fundamentales para la
integridad y el funcionamiento del motorreductor.

1. Una vez terminado el montaje de la cremallera, desplazar hacia
abajo el motorreductor 1,5 mm ((£'26-1), actuando sobre las
cuatro tuercas de apoyo ((£'27-1).

2. Verificar la horizontalidad del motorreductor mediante un nivel
(£27).

3. Apretar las cuatro contratuercas superiores con un par minimo
de 40 Nm ((£'27-2), utilizando una llave hexagonal sencillay una
dinamométrica.

4. Mover manualmente la cancela y comprobar que:

- alo largo de la carrera hay una distancia de 1.5 mm entre los
dientes de la cremallera y el pifi6n;

- alolargo de la carrerala cremallera permanece dentro del pifidn
(£26-2);

- lahoja de la puerta y el motorreductor no interfieren en ningtn
punto.

- no hay fricciones.

Traduccion del manual original
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6. TARJETA SPRINT M24
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modelo de la tarjeta.
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500 mA max

24\V===/15 W max

PE ﬂ

MoT
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LEYENDA: LEYENDA:

J2 Regleta de bornes para la alimentacion de red DL1 Led de senalizacion de dispositivo Bus G-Way activo - “BUS”
J4  Regleta de bornes para Bus G-Way DL2 Led de diagnéstico del Bus G-Way -“BUS MON.”
J6  (ajade conexiones para accesorios DL6 Led de estado FCC

J9  Regleta de bornes para ldmpara intermitente DL7 Led de estado FCA

J10  Conector para kit de bateria DL8 Led de estado STOP

J13  Regleta de bornes para salida OUT DL9 Led de estado OPEN B

J15  Regleta de bornes para salida W.L. DL10 Led de estado OPEN A

J17  Conector para encoder +  Boton+

J18  Regleta de bornes para motor - Boton =

1C14  Sensor de final de carrera F BotonF

F1_ Fusible para la alimentacién de red

BB 9 Datos técnicos

SPRINT M24
Tension de alimentacion de red 210-250V~ 50/60 Hz
Fusible F1 2,5AT
Potencia max. 150W
(arga max. accesorios 24 V= 500 mA

Temperatura ambiente de funciona--20 °C+55°C
miento

Lampara intermitente 24V=-15W

AC424N - AC824N

SPRINT M24 115V
105-125V~ 50/60 Hz
5AT

150W

500 mA
-20°C+55°C

24V=-15W
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6.1 CONEXIONES

En caso de configuracion MASTER-SLAVE leer antes el § 10.
Respetar la carga méx. de las salidas.

CAJA DE CONEXIONES PARA ACCESORIOS ((£°30).

Varios contactos N.0. sobre la misma gntrada deben conectarse en Ejemplo de contactos N.0. en paralelo
paralelo. Varios contactos N.C. sobre la misma entrada deben conectarse
en serie. ((£'29).

ENTRADAS ) )
1 OPENA Contacto N.O.: si estd activo, envia el comando para la apertura T Ejemplo de contactos N.C. en serie T
total de la cancela. A " A
2 OPENB Contacto N.0.: si estd activo, envia el comando para la apertura ’7
parcial de la cancela. 29
Se puede configurar en Programacién avanzada () como: '11
SAFE - Contacto N.C. para bordes en fase de apertura. 123 465 6
CLOSE - Contacto N.0.: si estd activo, envia el comando para el cierre
de la cancela. =< |ca
=|=|a
@ En caso de l6gicabr o T se debe configurar la entrada e -w el +
OPEN B como CLOSE en Programacion avanzada o|ew =
c
Cb=02). | 5
3 STOP Contacto N.C. de parada. S
Se puede configurar en Programacién avanzada (SF) como: @ N S
SAFE - Contacto N.C. para bordes en fase de cierre. m S
SALIDAS: N S
- @30 |5
4-5 - Negativo accesorios (500 mA max.). 25 ’7 <
6 + Positivo accesorios 24 V= (500 mA max.). S
;| |~ kv]
=
o
'_
REGLETA DE BORNES PARA LAMPARA INTERMITENTE ((£'31)
ala
La [dmpara intermitente, si estd vinculada a la tarjeta, indica que el 5 5
automatismo estd en movimiento. - | =t

Regleta de bornes para conectar la [ampara intermitente 24 V==.
Carga max.: 15 W. g
® CE’) 24 V=

15 W max ’W

ESPANOL

N
(%al

REGLETA DE BORNES PARA SALIDAW.L. (£'32)

Salida que se puede configurar en Programacién avanzada (0L ) como
ldmpara testigo o temporizada.

Cuando esta activa suministra 24 V=.
Carga max.: 100 mA.

W.L.-

YIS, I
f

24\V—=—

100mA max (£32

2.5
o8~
REGLETA DE BORNES PARA SALIDA OUT ((£'33)
Salida que se puede configurar en Programacién avanzada. La con- — 3
dicién de activacion se puede establecer a través de la funcion Ol g 1
Cuando esta activa suministra 24 V=
Carga max.: 100 mA. l l
O i 24V-=
25 100mA max £33
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)
)

REGLETA DE BORNES PARA MOTOR ("3 4)
Caja de conexiones para conectar el motor eléctrico.
El cable del motor eléctrico viene conectado de fabrica. T

MOT
MOT

(£'34

!\)
\al

CONECTOR PARA ENCODER (£’ 35)
Conector para la conexion del encoder.
El cable del encoder viene conectado de fabrica.

I

Para el funcionamiento del sistema automatizado el encoder debe
estar siempre conectado.

('35

CONECTOR PARA KIT DE BATERIA ((£°36)
Conector para el kit de bateria (accesorio opcional).

By

Los kits de bateria correspondientes a la revision 1no son compatibles:
a revisién debe ser 1A o superior. Verificar la revisién correspondiente
sobre la etiqueta de la ficha del kit de baterfa.

(36

CONECTOR PARA MODULO DE RADIO ((£°37)

Conector para el médulo de radio (accesorio opcional). Conectar el
modulo cuando la tarjeta esté apagada.

Oooaj.

37

FOTOCELULAS Y BORDES BUS
Latarjeta SPRINT M24 permite la instalacion de fotocélulas y de bordes Bus.

Conectar los dispositivos Bus en paralelo con el borne J4 de la
SPRINT M24 ((£'38). La conexion de las fotocélulas y de los bordes
Bus no presenta polaridad.

La longitud maxima permitida de los cables Bus G-Way es de 100 m.

En Programacién avanzada se puede modificar el funcionamiento
estdndar de las fotocélulas y de la inversion por obstéculo (Ph, OF, 1P).

TIPO FUNCIONAMIENTO ESTANDAR

Fotocélulas en Activas en fase de cierre  Sise accionan, invierten el movimiento
fase de cierre hacia el sentido de apertura

Fotocélulas Activas en fase de  Si se accionan, interrumpen el movimien-
en fase de apertura toy, cuando se interrumpe su acciona-
apertura miento, invierten el movimiento hacia el
sentido de cierre

Fotocélulas  Activas tanto en fase de Si se accionan, interrumpen el movimien-
enfasede  apertura como de cierre 0, cuando se interrumpe su acciona-
aperturay miento, lo invierten
cierre
Fotocélulas Siempre activas Si se accionan, envian un comando de
€Omo emiso-
res de impulso
Bordes Bus en Activos en fase de cierre Cuando detectan un obstaculo, invierten
fase de cierre el movimiento hasta la posicion abierta. 7 @

Si aparece un sequndo obstéculo conse- &
cutivo, la cancela se detiene (SE =0I2). ®

Bordes Bus Activosenfasede  Cuando detectan un obstaculo, invierten
en fase de apertura el movimiento hasta la posicion cerrada.
apertura

(£38

!\J
al
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Direccionamiento de los dispositivos Bus ENTRADA STOP CONFIGURADA COMO BORDE EN FASE DE CIERRE
Ajustar los DIP switch (direccion) para identificar la pareja transmi- CONEXIONES ~ PROGRAMACION AVANZADA
sor-receptor y asignar el tipo de funcionamiento ((£'39-1). . 5P = [
SIN PRUEBA DE FAIL-SAFE (£40-2 - -
- " , o= 0

En el caso de una pareja de fotocélulas, la transmisora y la receptora

deben tener lamisma direccion, pero no deben existir dos o més parejas i > 5P = 0

de fotocélulas con la misma direccion. (0L DR Ry (£404 0 = 0

Elegir las combinaciones de la siguiente tabla:

DIP1 | DIP2 | DIP3 | DIP4 MODOS DE FUNCIONAMIENTO

OFF | OFF | OFF | OFF
OFF | OFF | OFF | ON
OFF | OFF ON OFF APERTURA (méx. 5 parejas)
OFF | OFF ON ON

OFF ON ON ON
ON OFF | OFF | OFF
ON | OFF | OFF | ON o RX
ON OFf ON OFf CIERRE (max. 6 parejas) ON ON
ON | OFF | ON | ON oA il il
ON | ON | OFF | OFF =
ON | ON | ON | OFF oD %) =y
o
OFF ON OFF | OFF APERTURA y CIERRE s
OFF ON OFF ON (méx. 2 parejas) , c
- (#'39 e
ON ON ON ON COMANDO OPEN (1 pareja) =
S
S
BORDES CON CONTACTO N.C. q m S
La tarjeta SPRINT M24 permite la conexién de bordes con contacto §
N.C. Para ello debe configurarse como SAFE una de las entradas OPEN 123456 123456 =
0 STOP en Programacion avanzada (Ob, 5P). =
=
En Programacién avanzada se puede modificar el funcionamiento de a ! § !
la inversion por obstaculo (iF). b b r
A través de la salida OUT puede realizarse una prueba Fail-Safe en o
los bordes con contacto NC: si la prueba falla, significa que la tarjeta 2
electrénica no controla el movimiento. @ @ E
Si hay varios bordes, conectar los contactos N.C. en serie. IIVH'
TIPO FUNCIONAMIENTO ESTANDAR [ J6 | J13]
Bordesde  Activos en fase de cierre Cuando detectan un obstaculo, invierten I~
contacto en el movimiento hasta la posicion abierta. 123456
fase de cierre Si aparece un segundo obstaculo conse- )
cutivo, la cancela se detiene (S =02). § =
Bordes de Activosenfasede  Cuando detectan un obstaculo, invierten o o
contacto apertura el movimiento hasta la posicion cerrada.
enfase de
apertura @
ENTRADA OPEN B CONFIGURADA COMO BORDE EN FASE DE APERTURA
@ En caso de légica b o L, no estd permitido conectar los bordes a la AN AN
v Y Vv VvV v\ Vv
entrada OPEN B. 123456
En caso de légica M, conectar los bordes después de configurar la
entrada OPEN B en Programacién avanzada. e —
& 3
CONEXIONES PROGRAMACION AVANZADA
SIN PRUEBA DE FAIL-SAFE (£40-1 Dﬂb N ,_DI
ar = ol @
CON PRUEBA DE FAIL-SAFE (£40-3 DDI? : DD Il
: W -
25 40
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7. ARRANQUE

A Durante el funcionamiento, existe un riesgo de aprisionamiento de los
dedos y de las manos entre la cremallera, el pifidn y el carter.

7.1 ALIMENTACION Y PUESTA A TIERRA
RIESGOS

/N

A Cortar la corriente de la instalacion antes de efectuar los contactos y de
retirar la proteccion de pldstico de la tarjeta electronica. Asegurarse de
haber colocado de nuevo la proteccidn de plastico antes de alimentar el
sistema. No retirar el cable de tierra conectado a la tarjeta electrénica
(& 41-1).

1. Enganchar el cable de tierra de la alimentacion de red, utilizando
el terminal suministrado (£’ 41-2).

2. Montar el terminal, la arandela y la tuerca M5 suministrados en
la toma de tierra del motorreductor (£ 41-3). Apretar la tuerca.

3. Conectar los cables de fase y neutro a los bornes Ly N de J2 res-
pectivamente (£ 41-4).
BB 10 Suministro eléctrico
PE Tierra: no retirar el cable conectado.
Neutro
Fase

— =

4. Colocar el cable de alimentacién de red en la correspondiente
abrazadera (£ 42-1).

5. Colocar los otros cables en la abrazadera correspondiente (£' 4 2-
2).

6. Suministrar tension a la instalacion.

Cuando se realiza el primer encendido, la pantalla de la tarjeta muestra
la version del firmware correspondiente y a continuacién el simbolo
50 de manera intermitente: esto significa que es necesario realizar
una operacién de Setup.

7.2 VERIFICACION DE LOS LEDS
1. Llevar manualmente la puerta hasta la mitad de la carrera.

2. Verificar que el estado de los leds es el que aparece en B8 11.En
caso contrario, comprobar las conexiones.

B8 11 Verificacion de los leds

ESTADO SIGNIFICADO
DL1 BUS §7.6 Led de sefializacion "dispositivo Bus activo"
DL2 BUS MON. §7.6 Led de diagndstico del Bus
DL3  RADIO1 O Primer canal de radio no activo
DL4  RADIO2 O Segundo canal de radio no activo
DL5  ERROR O Memoria radio disponible
DL6 FCC () Final de carrera de cierre desacoplado
DL7 FCA e Final de carrera de apertura desacoplado
DL8  STOP () STOP o CLOSE no activo
DL9 OPENB 170 1)OPEN B o CLOSE no activo

2)@® 2)SAFE no activo
DL10 OPENA O Mando de apertura total no activo

Leyenda:

O= Led apagado
@ = Led encendido

AC424N - AC824N
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7.3 INSTALACION DE LOS FINALES DE CARRERA
RIESGOS

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

IO

1. Ensamblar los dos imanes como se indica en la hoja anexa.

2. Llevar manualmente la cancela hasta el punto de cierre.

3. Colocar el final de carrera magnético de cierre sobre la cremallera
(£ 43-1), y buscar el punto en que el led FCC se apaga.
Desplazar hacia atras la cancela y fijar el iman sobre la cremallera
con los dos tornillos suministrados (<" 4 3-2).

5. Llevar manualmente la cancela hasta el punto de cierre y compro-
bar que el led FCC se apaga.

Llevar manualmente la cancela hasta el punto de apertura.

7. Colocar el final de carrera magnético de apertura sobre la cre-
mallera ((£" 44-1), y buscar el punto en que el led FCA se apaga.
Desplazar hacia atras la cancela y fijar el iman sobre la cremallera
con los dos tornillos suministrados ("4 4-2).

Llevar manualmente la cancela hasta el punto de apertura y
comprobar que el led FCA se apaga.

7.4 PROGRAMACION

La tarjeta electrénica presenta dos menus de Programacion: basica
y avanzada.

@ Para guardar los cambios de la programacién es necesario pasar a través
de los mends hasta la funcion Sk, dejando invariable el valor 4. Si el
suministro de red se corta antes de terminar el almacenamiento, todas
las modificaciones realizadas se perderan.

Para restablecer los valores iniciales, configurar la funcién dF =4y
guardar los cambios (5==4).

PROGRAMACION BASICA

1. Para acceder al mend, apretar y mantener apretado el pulsador
F: la pantalla muestra la primera funcién (dF).

La pantalla muestra el nombre de la funcién mientras el pulsador F
permanece apretado.

2. Soltar el pulsador FF: la pantalla muestra el valor de la funcién.
Apretar los pulsadores 4 o = para modificar el valor de la funcién.

Apretary mantener apretado el pulsador IF para pasar a la funcién
siguiente.

w

PROGRAMACION AVANZADA

1. Para acceder al mend, apretar y mantener apretado el pulsador
Fy, posteriormente, apretar el pulsador +: la pantalla muestra la
primera funcién (PF).

2. Soltar el pulsador +, manteniendo apretado el pulsador FF.

La pantalla muestra el nombre de la funcién mientras el pulsador F
permanece apretado.

3. Soltar el pulsador F: la pantalla muestra el valor de la funcion.
4. Apretar los pulsadores + o = para modificar el valor de la funcién.

5. Apretary mantener apretado el pulsador IF para pasar a la funcion
siguiente.

AC424N - AC824N
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88 12 Programacion basica _ Por
Por PROGRAMACION BASICA defecto
PROGRAMACION BASICA def _
efecto | _ _ RALENTIZACION EN CIERRE =5
-~ PORDEFECTO: Y Establece el espacio de deceleracion previo al final de carrera de
S indicaque todos los valores configurados corresponden a los cierre en cm.
valores predeterminados por defecto. D0 = espacio de deceleracién minimo
mo  indicaqueuno 0 varios valores configurados son distintos de 99 = espacio de deceleracion méximo
los valores predeterminados por defecto. be INSCRIPCION DE LOS DISPOSITIVOS BUS: __
Seleccionar '3 para restablecer la configuracion predeterminada @ Leerel §7.6.
or defecto.
P . | ACCIONAMIENTO DEL MOTOR EN MODO HOMBRE PRESENTE: 1
1= CONFIGURACION MASTER-SLAVE (§ 10): nA H H
MR = tarjeta en modo MASTER; @ Leerel §7.7.
5L = tarjeta en modo SLAVE. L SETUP:
Si la tarjeta estd en modo SLAVE, no se mostrardn @ Leerel §7.8.
algunas funciones: L0, PR, Pb, bu, PF, PR, OF,
£, P, El Db, 5P, Gt ESTADO DEL AUTOMATISMO: Y
{0 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (§7.6): = 9 Paraguardary salir del modo de programacion.
"7 E =Semiautomatica: - mo  Parasalirdel modo de programacién sin guardar los cambios.
EP = Semiautomética Paso-Paso; Pulsar el pulsador IF para confirmacion; al final, la pantalla volveré
A = Automatica: amostrar el estado del automatismo:
o 00 = Cerrado;
HP = Automética Paso-Paso; Ol = Abi "
5 = Automatica Sequridad; L1 = Rblerto;
L = Semiautomitica B: D2 = En parada para abrirse posteriormente;
T = Hombre presente ' 03 = En parada para cerrarse posteriormente;
P : - O =En pausa;
PR TIEMPODEPAUSAA ~ i cl 05 =Enfase de apertura;
(visualizado solo con légicas automaticas) ac fase de d !
Es el tiempo de pausa en la apertura total. :; > = Enfase de dierre; ] ]
Regulable entre 00y 59 s, a intervalos de 1 s (09 = Pre-parpadeo para abrirse posteriormente;
Superado el valor 59, se visualizaran minutos y decenas de sequn- 0= Pre—E)arpadeo para cerrarse posteriormente;
dos (separados por un punto) con ajuste aintervalos de 10s, hasta I = Obstaculo en fase de apertura;
un maximo de 9 miny 50s. IS = Obstaculo en fase de cierre.
Fj.: si en la pantalla aparece .5, el tiempo es de
2miny50s.
P}, TIEMPO DE PAUSA B 20
(visualizado solo con légicas automaticas)
Es el tiempo de pausa en la apertura parcial.
Regulable entre 01 y 59 s, a intervalos de 1.
Superado el valor 59, se visualizardn minutos y decenas de sequn-
dos (separados por un punto) con ajuste a intervalos de 10's, hasta
un méaximo de 9 miny 50s.
Fj.: si en la pantalla aparece .5, el tiempo es de
2miny50s.
£ FUERZA MOTOR: 50
0! =fuerza minima;
50 =fuerza maxima;
G VELOCIDAD DE APERTURA: na
01 = velocidad minima
0 = velocidad méxima
- VELOCIDAD DE CIERRE: na
Regula la velocidad de cierre del motor.
01 = velocidad minima
10 = velocidad maxima
o RALENTIZACION EN APERTURA: =ty
Establece el espacio de deceleracion previo al final de carrera de
apertura en cm.
D0 = espacio de deceleracién minimo
99 = espacio de deceleracion méximo
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B8 13 Programacion avanzada
PROGRAMACION AVANZADA

OF  PRE-PARPADEO:

OC = Establece un pre-parpadeo de 3 s en la salida LAMP antes
de cualquier manipulacion;

mo = Pre-parpadeo en la salida LAMP desactivado.

Por
defecto

no

FOTOCELULAS EN FASE DE CIERRE:
Establece el funcionamiento de las fotocélulas en fase de cierre.

3 ="Parada e inversion hacia el sentido de apertura al interrum-
pirse su accionamiento;

o = Inversién inmediata hacia el sentido de apertura.

oP

FOTOCELULAS EN FASE DE APERTURA:

Establece el funcionamiento de las fotocélulas en fase de apertura.
'3 =Inversién inmediata hacia el sentido de cierre;

mo = Parada e inversién al interrumpirse su accionamiento.

mno

P[] APERTURA PARCIAL:

Establece la amplitud de la apertura parcial (OPEN B). Se puede
regular entre 00 y el 99 % de la apertura total.

50

=

TIEMPO DE TIME-OUT:

Establece el tiempo mdximo de funcionamiento del motorreductor.
Regulable entre 2L}y 5 s, aintervalos de 1syentre LD miny3.5
(9 miny 505), aintervalos de 10 s. Configurar un tiempo mayor al
correspondiente a un ciclo completo de aperturay cierre.

E): 2.5=2miny50s.

o

VELOCIDAD DE RALENTIZACION
i_o = velocidad ralentizacién estandar.
Hi = velocidad ralentizacion alta.

O

MODO DE INVERSION POR OBSTACULO:

S =Establece la inversion parcial tras la deteccion de un obstaculo
por el encoder o por el borde;

o = Establece la inversion total tras la deteccion de un obstaculo
por el encoder o por el borde.

no

SALIDAW.L.:

00 = Lampara testigo, activa en fase de apertura, abiertay abierta
en pausa; lampara intermitente en fase de cierre; inactiva con la
cancela cerrada;

01 = Luzinterior, activa para el movimiento de aperturay durante
los 90 s siguientes.

2
[

SALIDA OUT:

D0 = Siempre activa;

Q! =Prueba de Fail-Safe en la entrada SAFE;

5 = Cancela abierta o ahierta en pausa;

0F = (ancela cerrada;

07 = Cancela en movimiento;

09 = Cancela en fase de apertura;

10 = Cancela en fase de cierre;

I2 = Seguridad activa;

I3 = Semaforo: salida activa con la cancela abierta y abierta en

pausa; salida desactivada en preparpadeo, en movimiento y con
la cancela cerrada;

14 =Temporizaday con posibilidad de activacion desde el sequndo
canal de radio (ver funcién siguiente £1);

5 = "Paso-paso" controlada por el sequndo canal de radio;
19 = Funcionamiento mediante bateria.

[

TEMPORIZACION SALIDA OUT:

Establece el tiempo de activacion de la salida OUT en modo tem-
porizado con la posibilidad de activarla desde el sequndo canal de
radio (11). Regulable entre £} miny 99 min, a intervalos de 1min.

m
I
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PROGRAMACION AVANZADA Por
defecto
Mk FUNCIONAMIENTO ENTRADA OPEN B: oo
O = OPEN B - comando de apertura parcial.
01 = SAFE - contacto para bordes en fase de apertura.
02 = CLOSE - comando de cierre.
5P  FUNCIONAMIENTO ENTRADA STOP: oo
00 = STOP - comando de parada del automatismo.
D1 = SAFE - contacto para bordes en fase de cierre.
G ESTADO DEL AUTOMATISMO: Y

9  paraguardary salir de la programacion
mo  para salir del modo programacion sin guardar los cambios

Pulsar el pulsador IF para confirmacién; al final, la pantalla volveré
amostrar el estado del automatismo:

00 = Cerrado;

Ol = Abierto;

2 = En parada para abrirse posteriormente;

03 =En parada para cerrarse posteriormente;
04 =Enpausa;

05 =Enfase de apertura;

DB =Enfase de derre;

9 = Pre-parpadeo para abrirse posteriormente;
100 = Pre-parpadeo para cerrarse posteriormente;
I = Obstaculo en fase de apertura;

IS = Obstaculo en fase de cierre.
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7.5 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO

® Para controlar la cancela a través de un dispositivo temporizador, debe
configurarse la l6gicaH.  En caso de una repentina falta de alimen-
tacion de red y tras la recuperacion de la misma, esta Idgica permite
reconocer el estado actual del temporizador.

En todas las ldgicas, el comando de STOP es prioritario y bloquea el
funcionamiento del automatismo.

E - SEMIAUTOMATICA
La légica £ requiere el uso de un solo comando:

- OPEN cuando la cancela esta cerrada, envia el comando para su
apertura.

- OPEN durante la apertura detiene la cancela.  Un comando OPEN
sucesivo, dara la orden de cierre.

- OPEN cuando la cancela esta abierta, envia el comando para su cierre.
- OPEN durante el cierre, envia el comando para la apertura.

Una entrada configurada como CLOSE siempre envia el comando para
el cierre.

EP - SEMIAUTOMATICA PASO-PASO
La légica EF requiere el uso de un unico comando:
- OPEN cuando la cancela estd cerrada, envia el comando para su
apertura.

- OPEN durante la apertura detiene la cancela.  Un comando OPEN
sucesivo, dara la orden de cierre.

- OPEN cuando la cancela estd abierta, envia el comando para su cierre.

- OPEN durante el cierre detiene la cancela. Un comando OPEN
sucesivo dard la orden de apertura.

Una entrada configurada como CLOSE siempre envia el comando para
el cierre.

A - AUTOMATICA
La légica A requiere el uso de un Gnico comando:

- OPEN cuando la cancela esté cerrada, envia el comando para su
apertura. Transcurrido del tiempo de pausa, la puerta se cierra
de nuevo autométicamente.

- OPEN cuando la cancela esta abierta en pausa, reinicializa el tiem-
podepausa. OPEN si se mantiene activo durante el tiempo de
pausa, previene el cierre automatico: si se desactiva el comando
de OPEN, se empieza a contabilizar de nuevo el tiempo de pausa.

- Las FOTOCELULAS EN FASE DE CIERRE, cuando la cancela esta
abierta en pausa, reinicializan el tiempo de pausa.

- OPEN durante la fase de apertura es ignorada.

- OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Una entrada configurada como CLOSE siempre envia el comando para
el cierre.

RP - AUTOMATICA PASO-PASO
La légica AP requiere el uso de un unico comando:

- OPEN cuando la cancela esté cerrada, envia el comando para su
apertura. Transcurrido el tiempo de pausa, la puerta se cierra
de nuevo automaticamente.

- OPEN cuando la cancela estd abierta en pausa, detiene la cancela
en estado abierto: el cierre automatico estd deshabilitado.

- Las FOTOCELULAS EN FASE DE CIERRE, cuando la cancela esta
abierta en pausa, reinicializan el tiempo de pausa.

- OPEN durante la apertura detiene la cancela. Un comando de
OPEN sucesivo dard la orden de cierre.

- OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Una entrada configurada como CLOSE siempre envia el comando para
el cierre.
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5 - AUTOMATICA SEGURIDAD
La légica S requiere el uso de un tnico comando:

OPEN cuando la cancela esta cerrada, envia el comando para su
apertura. Transcurrido el tiempo de pausa, la puerta se cierra
de nuevo automaticamente.

OPEN cuando la cancela esta abierta en pausa, envia el comando
para su cierre.

Las FOTOCELULAS EN FASE DE CIERRE, cuando la cancela esta
abierta en pausa, dan la orden de cierre cuando se interrumpe
su accionamiento.

OPEN durante la apertura, hace que se cierre.

OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Una entrada configurada como CLOSE siempre envia el comando para
el cierre.

b - SEMIAUTOMATICA B
La l6gica b requiere el uso de los comandos OPEN y CLOSE:

En el caso de la logica b, se debe configurar la entrada OPEN B como
CLOSE en Programacion avanzada (Ob = 02).  No se permite
controlar el funcionamiento de la cancela utilizando el receptor de
radio integrado.

OPEN cuando la cancela estd cerrada, envia el comando para
su apertura.

CLOSE cuando la cancela esta abierta, envia el comando para
su cierre.

CLOSE durante la apertura, hace que se cierre de nuevo.
OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

L - HOMBRE PRESENTE

La légica _ requiere el uso de los comandos OPEN y CLOSE mante-
nidos.

A La activacion del comando debe ser voluntaria y la cancela debe estar

alavista.
La velocidad de la cancela debe ser inferiora 0,5 m/s.

@ En el caso de la logica [, se debe configurar la entrada OPEN B como

CLOSE en Programacion avanzada (Ob = 02).  No se permite
controlar el funcionamiento de la cancela utilizando el receptor de
radio integrado.

OPEN mantenido da la orden de apertura.
CLOSE mantenido da la orden de cierre.

Las FOTOCELULAS EN FASE DE CIERRE, durante el cierre, detienen
la cancela.

Las FOTOCELULAS EN FASE DE APERTURA, durante la apertura,
detienen la cancela.
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7.6 DISPOSITIVOS BUS 3. Comprobar el estado de los leds correspondientes al Bus segtn
- ——— — la tabla siguiente.
Estd permitido inscribir y comprobar el estado de los dispositivos Bus ESTADO SRR

solo en SPRINT M24 programados como MASTER (§ 10).

DL1 BUS o Por lo menos un dispositivo Bus accionado/activo
INSCRIPCION DE LOS DISPOSITIVOS BUS DL1 BUS O Ningun dispositivo Bus accionado/activo
Casos en que se requiere la inscripcion: DL2 BUSMON. @ Bus OK
- Cuando se pone en marcha por primera vez el automatismo o | DL2 BUSMON. > Bus en cortocircuito: verificar las conexiones
después de la sustitucion de la tarjeta. Bus en conflicto: varios dispositivos o varias pare-
- Después de cualquier cambio (adicién, sustitucion o eliminacién) jas de fotocélulas Bus con la misma direccion. Es
S DL2 BUS MON. * . RN
de los dispositivos Bus. necesario configurar una direccién diferente para
Como llevar a cabo la inscripcion: cada dispositivo o pareja de fotocélulas.

1. Comprobar la correcta conexion y direccionamiento de los dis-
positivos Bus § 6.1 O Led d
2. Entraren la funcién bu en el modo de Programacion basica. = Led apagado

3. Presionar y mantener presionados los botones + y = hasta que O=Led enc'endlfio
aparezcad enlapantalla. Lainscripcion se ha realizado con éxito. | % = Intermitencia lenta (1 destello cada 2,5 s)

4. Soltar los botones + y =. La pantalla muestra el estado de los | % = Intermitencia rapida (1 destello cada 0,5s)
dispositivos Bus.

VERIFICACION DE LOS DISPOSITIVOS BUS INSCRITOS 7.7 VERIFICACION DEL SENTIDO DE MARCHA

1. Entrar en la funcién bu en el modo de Programacion basica.

Leyenda:

Las operaciones descritas en este apartado son fundamentales para el ©
2. Lapantallamuestra el estado de los dispositivos Bus. Verificar cada correcto funcionamiento del automatismo. En caso de configuracin g
dispositivo Bus segun la siguiente tabla. MASTER-SLAVE, se debe verificar el sentido de la marcha en ambos |5
CONDICIGN DISPLAY ACAZEN- AC824N. 3
— 1. Llevar la cancela hasta la mitad de la carrera siguiendo las ins- | £
U U trucciones del § 5.5. Restablecer el funcionamiento automatico. |3
Ninglin dispositivo inscrito '-' 2. Entraren lafuncién (1l en el modo de Programacién basica. Enla | o
¥ o Y’ pantalla aparecerd = -. :g
=, T 3. Pulsar y mantener pulsado el botdn +. En la pantalla aparecera |2
U U U U oF yla cancela se abrira. El punto intermitente entre las dos letras ~ |,£
Ningiin dispositivo accionado H:D { } indica el correcto funcionamiento del encoder.
m—nm 4. Pulsary mantener pulsado el botén -. En la pantalla aparecera ci
- y la cancela se cerrard. El punto intermitente entre las dos letras
Fotocélulas en fase de apertura U:D -U indica el correcto funcionamiento del encoder. O
accionadas U U U 5. Sino se cumplen las condiciones de los puntos 3y 4, es necesario  [fe}
A —1 invertir la posicion de los cables del motor eléctrico (Z'45). ‘E
, we | ) a
Fotocélulas en fase de cierre U w
accionadas U U U
‘- [ —'0
G o,

Fotocélulas en fase de apertura y U
cierre accionadas

Fotocélula utilizada como OPEN U

. X G4 A
accionada U 'D UD
L0
)
Linea Bus en cortocircuito -U
a ] |- O

A
)

Linea Bus en estado de error l—ﬂ

MOT
MOT

=D

(£45
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7.8 SETUP
A Durante la operacion de Setup, las fotocélulas y los bordes estén desac-

8. OPERACIONES FINALES

~

ESPANOL

Traducciéon del manual original

®

tivados; evitar todo transito por la zona de movimiento de la cancela.

El simbolo S0 intermitente indica que es necesario realizar el Setup.
Durante el Setup, se inscriben los dispositivos Bus conectados.
El Setup puede interrumpirse activando el comando de STOP.

En el caso de una configuracion MASTER-SLAVE, realizar el Setup
después de leer el § 10.

. Llevar la cancela hasta la mitad de la carrera siguiendo las ins-

trucciones del § 5.5. Restablecer el funcionamiento automatico.

. Entrar en la funcién EL en el modo de Programacion basica.
. Pulsary mantener pulsados los botones +y = hasta que la cancela

comience el movimiento de cierre.

. Soltar los botones 4y =. El proceso de Setup continuard de manera

auténoma. Verificar las siguientes condiciones:

RIESGOS

EQUIPOS DE PROTECCION |

y A \
)

NDIVIDUAL

0 @)

1.

Verificar que las fuerzas generadas por la hoja no sobrepasan los
limites admitidos por la normativa. Utilizar un medidor de la
curva de lafuerza de impacto de acuerdo con las normas EN 12453
y EN 12445. Para los paises extracomunitarios, en ausencia de
una normativa local especifica, la fuerza estética debe ser inferior
a150N.

Verificar que la fuerza maxima de desplazamiento manual de la

DISPLAY FASES hoja es menor de 150 N.

'_I Movimiento de cierre de la cancela 3. Poner en evidencia, con la sefalizacion adecuada, las zonas en
- que, a pesar de haber adoptado todas las medidas de proteccién,
g Final de carrera de cierre accionado. existe atin un riesgo residual.

= Movimiento de apertura dela cancela. 4. Colocarsobre la cancela, en posicion visible, el cartel de "PELIGRO
a3 MOVIMIENTO AUTOMATICO".

oY Final de carrera de apertura accionado. 5. Colocar el marcado CE sobre la cancela.

0l Proceso de Setup terminado. Cancela abierta. 6. Rellenar la Declaracién CE de conformidad de la maquina vy el

AC424N - AC824N
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Registro de la instalacion.

Entregar al propietario/operador del sistema la Declaracion CE, el
Registro de la instalacién junto con el plan de mantenimiento y
las instrucciones de uso del mismo.

MONTAJE DEL CARTER

Montar el cérter (£’ 4 6: utilizar los tornillos de cabeza hexagonal
M5X12 o para llave Allen suministrados.

(£46
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9. ACCESORIOS
9.9 KIT DE BATERIA

Desconectar el kit de bateria en caso de puesta fuera de servicio del
automatismo.

Los kits de bateria correspondientes a la revision 1no son compatibles:
la revision debe ser 1A o superior. Verificar la revision correspondiente
sobre la etiqueta de la ficha del kit de bateria.

Recargar el kit de bateria conecténdolo al SPRINT M24, antes de poner
en marcha la instalacién.  El ciclo de una carga completa del kit de
bateria dura 72 horas.

El kit de bateria garantiza la alimentacién del automatismo en caso de
interrupcion de la tension de la alimentacién de red.  El nimero de
ciclos que se pueden realizar con la bateria depende de las condiciones
del automatismo (estado de carga de la bateria, tiempo transcurrido
desde la interrupcion de la tensién de alimentacién, temperatura
ambiente, estructura de la cancela, etc.).

. Retirar la tensién a la instalacién.

. Colocar la bateria en su lugar correspondiente (£ 47).

. Conectar el kit de bateria al conector J10 de la tarjeta electrdnica.
. Suministrar tension a la instalacion.

AW N =

10. MASTER-SLAVE

En caso de instalacion de dos hojas de apertura contrapuesta, es @ En caso de averia, después de sustituir una tarjeta electrénica:

Traduccion del manual original

necesario montar dos AC 424 N - AC 824 N. El primero (denominado - Configurar la funcién CE con la linea Bus desconectada.

MASTER) controla el segundo (dgnominado SLAVE).  Laeleccion del - Conectar entre si el MASTER y el SLAVE a través del Bus. Respetar la

MASTER y el SLAVE es tarea del instalador. polaridad indicada en (£ 48

A Cortar el suministro de tensién a la instalacién antes de efectuar las - Realizar el Setup desde el MASTER: de esta manera también se rea-
conexiones. lizard el Setup del SLAVE.

1. Instalar un motorreductor para cada hoja (§ 5).
2. Conectartodos losaccesorios al MASTER (§6).  El Unico accesorio
que puede conectarse al SLAVE es la ldmpara intermitente.

3. Colocar un par de cables para conectar entre si el MASTER y el
SLAVE a través del Bus. No conectar de momento el MASTER y
el SLAVE a través del Bus.

4. Llevaracabo lapuestaenmarchay el Setup del MASTERy el SLAVE
independientemente (§ 7).

5. Configurar en el MASTER la funcién CE =T1A.

6. Configurar en el SLAVE la funcion _k =51,

7. Conectarentre siel MASTERy el SLAVE a través del Bus. Respetar
la polaridad indicada en (£ 4 8.

8. Realizar las operaciones finales (& 8).

ESPANOL

SPRINT M24 MASTER SPRINT M24 SLAVE

N, W2 S LIS N W2

3456 3456

=

é
:

=+

STOP

BUS

BUS
o=

OPENA| =
OPENB| ~

BUS
BUS

X— STOP
N

N
|
X— OPENA| =
X— OPENB|~

(£48
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11. MANTENIMIENTO

Comprobar la cremallera: linealidad, correcta distancia del pifién en toda su

longitud y correcta fijacion a la cancela. 12
(ancela en voladizo: comprobar la solidez del sistema de guia de la hoja suspen-
RIESGOS . 12
dida y del eventual contrapeso.
/%\ .\ Comprobar la guia de contencién y la columna antivuelco: fijacion e integridad. 12
- Limpieza general del drea de maniobra de la cancela. 12
Motorreductor
EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL Comprobar su integridad y su correcta fijacién. 12
Comprobar el correcto montaje y apriete del pifién sobre el eje. 12
Comprobar la proteccién salva-manos alrededor del pifidn: presencia e integridad. 12
Comprobar la irreversibilidad. 12
Comprobar la ausencia de pérdidas de grasa. 12
A Antes de llevar a cabo cualquier intervencion de mantenimiento, inte- | Comprobar la integridad de los cables del motorreductor, de los prensacables y -
rrumpa la alimentacion eléctrica. ~ Siel seccionador no estd a la vista, de las cajas de derivacion.
aplique un cartel de “ATENCION - Mantenimiento en curso”.  Vuelvaa | Equipo electrénico
conectar laalimentacion eléctrica una vez terminado el mantenimiento Comprobar la integridad de los cables de alimentacion y conexién, y de los
y después de haber restablecido las condiciones del drea. prensacables. 12
A — - Comprobar la integridad de los conectores y del cableado.
5' manttenlmlgnt:) debe ser llevado a cabo por el instalador/encargado Comprobar la ausencia de indicios de sobrecalentamiento, quemaduras, etc. en
& mantenimien .°' ) ) ) los componentes electronicos.
Respete todas las mstlrucaonesy las reclomendaaones paralaseguridad | Comprobarla integridad de las conexiones de tierra. 12
pro‘po.rclonadas ene preseqte manta. ] o Comprobar el correcto funcionamiento del interruptor magnetotérmico y del 1
Delimite lazona dela obra eimpida el accesoal dreay el transito dentro | interruptor diferencial.
dela misma. No s aleje de la zona de los trabajos. o Comprobar la integridad y el correcto funcionamiento de los finales de carrera. 12
La zodnafde l'grabaljo delt)e ma'ntetnerse ordenada y debe dejarse libre Dispositivos de mando
cuando finalice el man emm"?n, 0 Comprobar la integridad y el correcto funcionamiento de los dispositivos insta-
An.tes de enlwpezar con las aﬁtlwdadefs,. e;pere a que los componentes lados y del control remoto. 12
su1etos?Fa entamiento se hayan enfriado. N Bordes sensibles
No modifique de alguna manera los componentes originales. Comprobar: integridad, fijacién y funcionamiento correcto. 6
CLEM, 5.A.U. se exime de toda responsabilidad por dafios resultantes | Bordes deformables
de componentes modificado o alterados. Comprobar: integridad y fijacion. 1
- - — Fotocélulas
La garantia se anula en caso de manipulacion de los componentes. —— — P—
P lizar las sustituciones use solo repuestos originales CLEMSA Comprobar: ntegridad, fjadGny fundonarmiento correcto ¢
ara realiz P g : Comprobar las columnas: integridad, fijacién, ausencia de deformaciones, etc. 6
11.1 MANTENIMIENTO ORDINARIO Lampara intermitente
LatablaEB 14 de Mantenimiento de rutina incluye, a titulo indicativo | Comprobar: integridad, fijacion y funcionamiento correcto. 12
solamente y a modo de directrices no exhaustivas, las operaciones Electrocerraduras
periddicas para mantener el automatismo en buenas condiciones de | Comprobar: integridad, fijacion y funcionamiento correcto. 12
eficaciay seguridad. Esresponsabilidad del instalador/fabricante de | Limpiar los asientos del acoplamiento. 12
la méaquina definir el programa de mantenimiento del automatismo, | Control de acceso
completando la lista 0 cambiando los periodos de mantenimientode | Comprobarla correcta apertura de la cancela inicamente en caso de reconocimiento "
acuerdo con las caracteristicas de la maquina. de usuario autorizado.

BB 14 Mantenimiento ordinario Automatismo completo : :
Operaciones Frecuencia Cpmprpbarel correcto fur]Flonamlentq del auto.mat|§r.no,de acuerdo con el sistema 1
Estructuras [6gico implementado, utilizando los diversos dispositivos de control.

Verificar el plinto, las estructuras y las partes del edificio/valla adyacentes al 1 f&rgfsrgﬁz:ﬂa?:;mto movimiento de la cancela: debe ser fluido y uniforme, sin 12
dispositivo automatizado: ausencia de dafios, grietas, fracturas, hundimientos. C bar | : 12 velocidad en [as fases d " - i "
Comprobar el drea de movimiento de la cancela: ausencia de obstaculos, ausencia 1 raolemn[;irfac?gna ce(l)rfrsgc?ox:rg?énio ci)r:reistozs:?o euaeprirs uerftgaql‘;;relo s?cicoor::c dg "
de objetos/depésitos que reduzcan los bordes de sequridad. ny q P p
. ; — parada previstas.
Comprobar la ausencia de aperturas en la valla perimetral y la integridad de las YRR barel tofund iento del desbi I cuand -
eventuales rejillas de proteccién en la zona de solapamiento con la hoja mévil. omprobar €l correcto funcionamiento del desbloqueo manual: cuando se acdona - ¢
. - . el desbloqueo, la cancela solo se podrd mover manualmente.
Es necesario asequrarse de que no existen puntos donde puedan producirse ;
: 12 | Comprobar la presencia de las tapas de las cerraduras.
enganches o puntas peligrosas. = : = —
Cancela Comprobar que la fuerza maxima de manipulacién manual de la hoja es inferior a 6
P . : — 225N en zonas residenciales y a 260 N en zonas industriales o comerciales.
Comprobar la cancela: integridad, ausencia de deformaciones y 6xido, etc. 12 - ; - v
- ; p — Comprobar el correcto funcionamiento de los bordes de seguridad tras la deteccion
Comprobar que no hay rendijas en la hoja de la puerta, asi como la integridad de . 6
- I 12| deun obstdculo.
las eventuales rejillas de proteccién. . : — :
- - Comprobar el correcto funcionamiento del encoder si existe, al detectar un obstdculo. 6
Comprobar el apriete adecuado de tornillos y pernos. 12 - ; ,
: . P Comprobar el funcionamiento correcto de cada par de fotocélulas. 6
Comprobar el desgaste y la rectitud de la guia de deslizamiento. 12 - SR . -
= - - Comprobar la ausencia de interferencias dpticas/luminosas entre las parejas de
Comprobar el buen estado de los cojinetes y la ausencia de friccién. 12 fotocélulas 6
En el caso de vigas en voladizo, comprobar la solidez del sistema de guia de la Y
; 12 Comprobacion de la curva de limitacion de fuerzas (norma EN 12453). 6
puerta suspendida y del eventual contrapeso. SN o e :
TS - — Comprobar la existencia, integridad y legibilidad de todas las indicaciones necesarias:
Comprobar los topes mecénicos: fijacion y solidez. La comprobacién debe hacerse ! . . 12
. , . 12 riesgos residuales, uso exclusivo, etc.
en ambos lados, simulando eventuales golpes que podrian sufrir durante su uso. R T
— —— - - Comprobar la existencia, integridad y legibilidad del marcado CE de la cancela y
Comprobar las ruedas: integridad, fijacion correcta, ausencia de deformaciones, 12

desgaste y dxido.

AC424N - AC824N
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del cartel de advertencia PELIGRO MOVIMIENTO AUTOMATICO.
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12. INSTRUCCIONES DE USO
12.1 RECOMENDACIONES DE SEGURIDAD

Las instalaciones que incluyen motorreductores CLEMSA serie
AC 424 N - AC 824 N estén destinadas al transito vehicular.

El usuario debe estar en buenas condiciones fisicas y mentales, y debe
ser consciente y responsable de los riesgos que se pueden derivar del
uso del producto.

A - No transitar y/o permanecer en el drea de accién del automatismo
durante su movimiento.

- No utilizar el automatismo cuando el drea de accidn no esté libre de
personas, animales y objetos.

- No permitir a los nifios que se acerquen o jueguen en las proximidades
del drea de accion del automatismo.

- No oponerse al movimiento del automatismo.

- No trepar, colgarse de la puerta o dejarse arrastrar por la misma. No
subir o sentarse sobre el motorreductor.

- No permitir la utilizacion de los dispositivos de mando a personas que
no estén expresamente autorizadas y capacitadas.

- No permitir la utilizacién de los dispositivos de mando a nifios o per-
sonas con capacidades psicofisicas reducidas, salvo bajo la supervisién
de un adulto responsable de su sequridad.

- No utilizar el automatismo con las protecciones méviles y/o fijas
manipuladas o retiradas.

- No utilizar el automatismo si se detectan fallos/manipulaciones que
pudieran comprometer la sequridad.

- no exponer el automatismo a agentes quimicos o ambientales agre-
sivos; no exponer el motorreductor a chorros de agua directos, sea cual
sea su tipo y dimension.

- No exponer el automatismo a gases o vapores inflamables.

- No efectuar manipulaciones de los componentes del automatismo.

12.2 INDICACIONES PRESENTES EN EL

PRODUCTO

Riesgo de aprisionamiento de los dedos y las manos entre la cremallera,
el pifién y el carter (§3.8-(£°2).

@

&

12.3 USO EN CASO DE EMERGENCIA

La presencia de fendmenos ambientales, incluso ocasionales, como
hielo, nieve y viento fuerte podria perjudicar el correcto funciona-
miento de la automatizacion, la integridad de los componentes y
convertirse en una fuente potencial de peligro.

AC424N - AC824N
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En cualquier situacién de anomalia, emergencia o averia, se debe
interrumpir la alimentacion eléctrica de la automatizacién y desconec-
tar las baterias de emergencia, si existen. Si existen las condiciones
adecuadas para un desplazamiento manual y seguro de la hoja, aplicar
el FUNCIONAMIENTO MANUAL; de lo contrario, mantener la auto-
matizacion fuera de servicio hasta su restablecimiento/reparacion.

En caso de averia, Unicamente el instalador/responsable del man-
tenimiento debera efectuar el restablecimiento/reparacion del
automatismo.

12.4 FUNCIONAMIENTO MANUAL

A Antes de la maniobra de desbloqueo, cortar la alimentacién eléctrica
de la automatizacion

Durante la manipulacién manual, acompafar lentamente la hoja
durante toda la carrera. No lanzar la hoja sin control.

No dejar la cancela desbloqueada: después de una manipulacién ma-
nual, llevar a cabo el Restablecimiento del funcionamiento automatico.

MANIOBRA DE DESBLOQUEO

1. Abrirel tapon de plastico del dispositivo de desbloqueo (£'50-1).

2. Girar la cerradura en sentido horario, usando una moneda o la
llave personalizada ((£'50-1).

3. Girar el mango esférico en sentido horario ((£'50-2).

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO
AUTOMATICO

1. Girar el mango esférico en sentido antihorario.

2. Girar la cerradura en sentido antihorario.

3. Mover manualmente la cancela hasta que se produzca el engranaje
del sistema mecanico.
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DELEGACIONES

MADRID NORTE Avda. de la Fuente Nueva, n® 12 nave 8 - 28703 S.S. de los Reyes (Madrid) - Tel. 913 581 110 - Fax 917 293 309 - ventas.madrid@clemsa.es
BARCELONA C/Roma, n® 13 (P I. Cova Solera) - 08191 Rubf (Barcelona) - Tel. 935 880 602 - ventas.barcelona@clemsa.es

VALENCIA Sequia Calvera, 5-B (P . de Sedavi) - 46910 Sedavi (Valencia) - Tel. 963 186 166 - Fax 963 755 683 - ventas.valencia@clemsa.es

SEVILLA La Red Quince, n® 2 (P . La Red Sur) - 41500 Alcala de Guadaira (Sevilla) - Tel. 955 631 006 - Fax 955 630 547 - ventas.sevilla@clemsa.es

MADRID SUR Lluvia, n° 14 (P 1. San José de Valderas) - 28918 Leganés (Madrid) - Tel. 916 428 334 - Fax 916 428 335 - ventas.madridsur@clemsa.es
MALAGA José Ortega y Gasset, n® 188 nave 3 - (P I. Alameda) - 29006 (Malaga) - Tel. 952 023 114 - Fax 952 345 064 - ventas.malaga@clemsa.es

GALICIA Avda. Alcalde de Lavadores, n® 117 Bajo - 36214 Vigo (Pontevedra) - Tel. 986 493 120 - Fax 986 484 140 - ventas.galicia@clemsa.es

BILBAO Bastegui, n° 7 (P I. Artunduaga) - 48970 Basauri (Vizcaya) - Tel. 946 757 092 - Fax 944 264 473 - ventas.bilbao@clemsa.es

MURCIA Avda. Francisco Salcillo, Parc. 22/2 (R I. Oeste) - 30169 San Ginés (Murcia) - Tel. 968 807 732 - Fax 968 825 753 - ventas.murcia@clemsa.es
CANARIAS Avda. de los Majuelos, n°® 42 Edificio Ibis, local 3 - 38107 Santa Cruz de Tenerife - Tel. 922 958 846 - Fax 922 958 731 - ventas.canarias@clemsa.es
DISTRIBUIDORES

DISAUT-LEVANTE, S.L. El Salt, n° 5 - 03550 San Juan de Alicante (Alicante) - Tel. 965 655 332 - Fax 965 655 933 - direccion@disaut.com

DU DETEC, S.L. Echegaray, n® 37 - 26970 San Pedro de Alcantara (Malaga) - Tel. 952 781 753 - Fax 952 783 786 - carlos@dudetec.com

AUTOMATISMOS ALJARAFE, S.L. Maestra Lucrecia Alfaro, 6 - 41950 Tomares (Sevilla) - Tel. 954 153 944 - Fax 954 154 179 - automatismosaljarafe@yahoo.es
INSTALACIONES ISAMAT, S.L. Avda. Ignacio Wallis, 60 Bj. - 07800 Ibiza (Islas Baleares) - Tel. 971 315 421 - Fax 971 313 862 - correo@isamatibiza.com

ARC SISTEMES ELECTRICS Antonio M2 Alcover, 43 Bj. - 07013 Palma de Mallorca (1. Baleares) - Tel. 971 256 432 - Fax 971 256 181 - gestion@arcsistemes.com
REDES ALTERNATIVAS, S.L. P . San Cristobal, Parcela 15, Nave 2 - 23710 Bailén (Jaén) - Movil: 620 140 066 - ventas.jaen@clemsafaac.es

PULLDOOR, S.L. Ingletera, n® 11 - 28400 Collado Villalba (Madrid) - Tel. 918 505 406 - Fax 918 506 173
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